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~ The Leading Integrator Company

AKILLI KAVSAK YONETIM SISTEMI

CYCLEPS

Mosas Group, akilli kavsak yonetim sistemlerinde iki farkli ¢c6zime sahiptir. MUsteri talepleri, saha kosullari ve dis
etkenlere gore her iki ¢cozimde yuksek verimlilik ile uygulanabilmektedir. Ayrica, bu iki sistemi birlestirerek hibrit
sistemler elde edilebilir. CYCLOPS akilli kavsak yonetim sistemi, kamerali sistem ile goruntu isleme teknolojisini kul-
lanilarak ya da yol Ustune yerlestirilen loop dedektdrleri kullanarak size akilli kavsak ydnetim ¢6zUmU sunmaktadir.

—

LOOP DEDEKTORLU

AKILLI KAVSAK YONETIM SiSTEMi

KAMERALI

AKILLI KAVSAK YONETIM SiSTEMi

CYCL®PS KAMERALI

AKILLI KAVSAK YONETIM SISTEMI
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CYCLOPS Kamerali Akilli Kavsak Yonetim Sistemi, goruntu isleme teknolojisi Uzerine kurulu, tek
veya cok kamerali ve gercek zamanli bir trafik kontrol ¢ézimudur. icerdigi teknolgjisayesinde
kavsagin tamamina hakim olan sistem; ara¢larin kavsaga giris ¢ikis kollari, arag sayilari ve siniflari,
ortalama hiz gibi sistemde Uretilen tum verileri toplar, analiz eder ve kavsaga gercek zamanli
mudahale ederek trafik akisini hizlandirirken trafik ettt calismalari icin gerekli verileri olusturur.

CYCLOPS Kamerali Akilli Kavsak Yonetim Sistemni, sadece kavsaga giren kollardaki talepler
dogrultusunda kavsagin kullanim énceligini belirlemekle kalmayip, kavsaklardaki faz strelerinin
ihtiyaca gore anlik olarak artirilip azaltilmasina da imkan vermektedir.

CYCLOPS Kamerali Akilli Kavsak Yonetim Sistemi, tam anlami ile gercek
zamanli olarak tepki veren bir sistemdir. Kavsak kollarindaki yogunluga
gore yesil sureleri anlik olarak belirlenmektedir. Ayrica, akilli koridor yone-
timi ile sehrinizin tim kavsaklari senkron calisabilmektedir. Bu sayede,
yakit tasarrufu ile Ulke ekonomisine; CO2 gazi salinimi azalimi ile insan
sagligina; zaman kazanimi ile insan psikolojisi ve sosyal hayatina ciddi kat-

kilar saglamaktadir.

Sistem Bilesenleri

o TMIYIATIN Akl Kavsak Kontrol Cihazi
(Detaylar icin sayfa 13'e goz atabilirsiniz.)

o GOruntd islemci Unitesi

- Nesne Tanima
- Nesne Sayimi
- Nesne Takibi

- Nesne Siniflandirma

- Yaya Talep Yonetimi

- Kuyruklanma Tespiti

- Kavsak ici Hareket Modelleri

- Kavsak ici Tikaniklik Tespiti

- Trafik Akis Yonu

- Trafik Gelis Yonu

- Ters Yonde Hareket Tanima

- Trafik Akis Hizi Tespiti

- Kavsakta Gecirilen Ortalama Zaman Tespiti

AT T e
i L F ol

Gorunti islemci Unitesi

Kodu tara tanitim
videosunu izle

 Balikgbzi Kamera
e 18 Metre Kamera Diregi ve Aparatlari
e Yazilimlar

Goruntd islemci Unitesi, son nesil i7 islemciye sahiptir. ileri sevi-
ye yaziimlar ve algoritmalar sayesinde, yuksek dogruluk oranlarinda
cok cesitli trafik parametreleri elde edebilmektedir.
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Kameralar CMOS entegresi 12 MP (mega piksel) gorintd algilama kapasite-

Ballkgézi] "€Y111-1e- ] Sine sahip trafik kameralaridir. BalikgozU kameranin 360 derece panoramik

goruntusu sayesinde tum kavsaga ayni anda hakimiyet saglanmaktadir.

= N

- Gece /gunduz/ (Day /Night) 6zelligi

- Kavsak kollarinda durdurma cizgisinden itibaren en az 60 metreye
kadar trafik analizi

- Kavsaktaki tum seritleri es zamanli olarak izleyebilme

- POE ozellikli

- -30°C ile +60°C sicaklik araliginda ve %90'a kadar bagil nemde
calisabilme

- IP66 standardinda ve IK10-rated vandal proof metal muhafazas

- IP adreslenebilir ytiksek ¢ozundrlakla gérintt verebilme

- IPv4, IPv6, TCP/IP, HTTP, HTTPS, UPNnP, RTSP/RTP/RTCP, IGMP, SMTP,
FTP, DHCP, NTP, DNS, DDNS, PPPoE, CoS, QoS, SNMP, 802.1X pro-
tokollerini destekleme

Kamera Diregi Sistemde, kavsaklara tam hakimiyet saglamak ve okllzyonlari engellemek
ve Aparatlarl amaclyla 18 metre kamera diregi ve aparatlari kullanilmaktadir.

* 18 metre boy

- Standartlara uygun galvaniz
- Capaksiz ve temiz is¢ilik

* 5mm et kalinhgi

Sanal Loop Uygulama Yazilimi

Sistemde, araclar algilama bolgesine girerken ya da ¢ikarken grafik araylzinde
bolgenin rengini degistirerek, bolgenin kullanim durumunu gostermektedir.
Arac algilama bolgeleri sanal looplarla gerceklestirilmektedir. Kullanici dostu
uygulama yazlimi ile ¢izilen bu looplar kullanicilar tarafindan da rahatlikla uygu-
lanabilmektedir. Kirmizi looplar kavsak giris sanal looplari, mavi looplar kavsak
cikis sanal looplari ve sari looplar kuyruklanma boélgelerini ifade etmektedir.
Goruntd islemci Unitesi, ¢izilen sanal looplara gore degerleri tespit etmektedir.

Grafiksel kullanici araytzu, en az elli (50) adet poligonal algilama alanlari
olusturmayi ve degistirmeyi desteklemektedir. Uygulama yazilimi, ergonomik
ve kolay kullanimli bir yaziimdir. Bu yazilimin kurulumlari ve ¢izimleri firmamiz
tarafindan yapiimaktadir. Ancak, talep edildiginde bir egitim programi ile kul-
lanicilar da rahatlikla sanal loop cizimelerini gerceklestirebilmektedir.

Analiz Yazilimi

Rapor Yazilimi
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Akilli kavsak kontroll icin goruntd islemci Unitesindeki analiz yazilimi ¢esitli veriler Gretme-

kte ve bu verileri kavsak kontrol cihazi islemcisine saniyelik olarak iletmektedir.

Kavsak Kolu Giris Arag Talep Tetikleri

Resimde gosterilen sari bolgeler, araclarin kavsaga girmeden verdikleri
gecis taleplerini Uretmede kullaniimaktadir. Her serit icin bir bolge cizil-
mektedir bu sayede sola saga ve dlz gidisler icin ayri sinyal lambalari kul-
laniliyorsa bu yonler icin ayri ayri tetiklenebilmaektedir. Ayrica bu boélgenin
doluluk yuzdesi hesaplanmaktadir. Bu sayede kirmizi isikta bekleyen arac
yogunlugu cikartiimaktadir. TUm bu bilgiler akilli kavsak kontroltinde kul-
laniimaktadir.

Kavsak ici Girig ve Cikis Tetikleri

Resimde gosterilen kirmizi ve mavi bolgeler, araclarin kavsaga girmelerin-
den c¢ikmalarina kadar istatistiki verilerin Uretilmesinde kullanilmaktadir.
Neredeyse her serit icin bir kirmizi bolge cizilirken kavsak her cikisinda
sadece 1 mavi bolge cizilir bu sayede her arac kavsaktan cikincaya kadar
takip edilmektedir. Aracin kavsaga girisiyle ve ¢ikisiyla tetik Uretilebilir. Kav-
sak icinde kac arac oldugu ne yéne akislarin oldugu gibi daha bircok de-
tay veriler Uretilmektedir. Bu sayede kavsak icinde tikaniklik olup olmadig
tespit edilmektedir. TUm bu veriler akilli kavsak kontrolinde kullanildigi gibi
trafik ettt calismalarinda kullanilabilecek cesitli istatiksel verilerin (kavsag
kullanan arac sayisi hangi yonden gelip hangi yone gittigi, cevrimdeki yesil
sureleri, kavsagl kullanan araclarin siniflarina gére dagilimi) Uretilmesinde
de kullaniimaktadir.

Rapor yazilimi, analiz yaziliminin Urettigi verileri kullanicilara cesitli formatlarda ve anlasilir
bir bicimde sunan platformdur. Sistemin nesne takibi ozelligi sayesinde araclarin hangi
kavsak kolundan gelip hangi kavsak koluna gittikleri saptanabilmektedir. Dolayisi ile arag
sayimi, arag istikametine bagli sayimlar, siniflandirma gibi ulasim ettt verileri elde edilmek-
tedir.

H PR AL AP
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Sistem Raporlari
] - T + Trafik Akim Yonu Sayimlari Raporuy,

+ Trafik Yogunlugunun Kavsak Giris Cikis
Kollarina Goére Dagim Raporu (Orijin -
Destinasyon Tablosu),

+ Kavsak Kollari Kuyruklanma Raporu,

« Kavsak I¢i Tikaniklik Dagilim Raporu,

+ En az 4 sinif Ara¢ Siniflama Raporu,

+ Kavsak icin Ortalama Trafik Hiz Raporu,
+ Trafik Yogunluk Raporu
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CYCLOPS loop dedektorla akilli kavsak yonetim sistemi, enduktif al-
gllama teknolojisi Uzerine kurulu gercek zamanl bir trafik kontrol
¢ozUmadur.

CYCLOPS loop dedektorla akilli kavsak yonetim sistemi, sadece
kavsaga giren kollardaki talepler dogrultusunda kavsagin kullanim
onceligini belirlemekle kalmayip, kavsaklardaki faz strelerinin ihtiyaca
gore anlik olarak artinlip azaltilmasina da imkan vermektedir. Ayrica kav-
sak kollarinda geriye yerlestirilen Hibrit Veri Yonetim Cihaz’'ndan gelen
arac verileri de akill kavsak algoritmalarina dahil edilmektedir. Boylelikle,
kavsak ile iliskili loop dedektorler, etiket okuyucular, lidar sensorler gibi
bircok trafik sensértinden gelen veriler, akilli kavsak yonetim sistemini
daha da verimli hale getirmektedir.

CYCLOPS loop dedektorla akilli kavsak yonetim sistemi, tam anlami ile
gercek zamanl olarak tepki veren bir sistemdir. Kavsak kollarindaki yogun-
luga gore yesil streleri anlik olarak belirlenmektedir. Ayrica, akilli koridor
yonetimi ile sehrinizin tim kavsaklari senkron calisabilmektedir. Bu sayede,
yakit tasarrufu ile Ulke ekonomisine; CO2 gazi salinimi azaltimi ile insan
sagligina; zaman kazanimi ile insan psikolojisi ve sosyal hayatina ciddi kat-
kilar saglamaktadir.

Kodu tara tanitim

videosunu izle

o« anrmAaTID Akilll Kavsak Kontrol Cihazi
Sistem (Detaylar icin sayfa 13'e goz atabilirsiniz.)

Bilesenleri « Hibrit Veri Yonetim Cihazi
(Detaylar icin sayfa 31'e goz atabilirsiniz.)

e Geri Bildirim Lambasi
o Loop dedektdr
e Yazilimlar

Geri Bildirim
Lambasi

CYCLOPS loop dedektorlt akilli kav-
sak yonetim sisteminin icerisine geri
bildirimli faz atlama prensibi yerlesti-
rilmistir. Kavsaklara vyerlestirilen geri
bildirim lambalari ile strtculerin loop
dedektdr Ustune gelmesi saglanmak-
tadir. Bu sayede ¢ok daha verimli faz
atlama yapisi olusturulmustur.

Kodu tara tanitim

videosunu izle

- Enduktans araligi: 50uH-300uH

- Frekans aralig: 20kHz-80kHz

- Frekans adim sayisi: 4

- Hassasiyeti: 4 seviyede ayarlanabilir

- Tepki sUresi: < 60ms

- Elektrik kesilmesi, sicaklik degisimi, yagmur,
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Loop dedektorler zemine ddsenen bakir kablo sayesinde elektriksel
manyetik bir alan olusturur ve herhangi bir metalin bu zemin yani elekt-
riksel alan Uzerinde gecmesiyle Uzerindeki ayarlar sayesinde istedigimiz
komutlari yerine getirirler. CYCLOPS loop dedektdrlu akilli kavsak yonetim
sisteminde loop dedektorler araclari algilamak amagli kullaniimaktadir.

Loop

Dedektor

kar ve benzeri cevre kosullarindaki degismeler
sonunda otomatik kalibrasyon

Ritim Akilli Ulasim Yonetim Platformu (Sayfa 29) Uzerinden sistemi
Yazilimlar butunuyle gercek zamanli kontrol edebilir, ara¢ sayimlarini takip edebilir ve
detayl trafik analizlerine ulasabilirsiniz.
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Kodu tara tanitim
videosunu izle

TUM AKILLI ULASIM
BILESENLERINE AIT

l\-"'t"t.
SEHR ANALIZ RAPORLARI, ANLIK MUDAHALE,
DUZENLEME ve CANLI IZLEME

GUnUmUz dunyasinda, artan trafik hacmi bir¢ok sorunu beraberinde ortaya ¢ikarmakta ve trafik yonetiminin
o6nemi bu sorunlarla beraber ¢ok daha dnemli bir hale gelmektedir. Trafik kontrol verimliligini maksimum sevi-
yeye cikarmak; enerji tasarrufu, emisyonlarin azaltiimasi ve glvenlik gibi parametreleri de beraberinde getirecektir.
Merkezi Kontrol Sistemi, trafik kontrol sistemlerini tek bir merkezde toplayarak maksimum duzeyde verimlilik saglar.

Herhangi bir ildeki veya bdlgedeki;

Sinyalize Kavsaklar : : : 1 | .
Toplu Ulasim Sistemleri
h \ I | 1|

Taksi Duraklani / AN
Degisken Mesaj Sistemleri / /
J

Meteoroloji istasyonlari / /
Kameralar

Hidrolik Bariyerler

Otobiis Duraklari ® N\
Yayalastiriimis Bolgelery 7
Otoparklar Bisiklet Sistemleri

gibi butln kontrol sistemlerinin yonetiminin merkezi olmasi; maliyet, is glcu, estetiklik ve zaman agisindan ¢ok
buyuk avantajlar elde etmenizi saglayacaktir.

Ozellikler
- Kolay erisebilirlik ve uygulanabilirlik
- Ergonomik yap!

+ Gergek zamanli takip ve mudahale sansi Kullanicinin sehrin her noktasina kolayca ulasabildigi,
+ Tum haberlesme kanallannin uygulanabilirligi kavsaklari izleyebildigi, otoparklar, bisiklet duraklar,
+ GOmUIU sistem uygulamalar 1. I i = taksi duraklar, toplu tasima araclar, kameralar, sehir
+ Aklllryapilara 6zglin midahale ozellig] | I I O Bl L sensorleri, kaza bilgilendirmeleri ve anlik sikayetler gibi
 Sistemlerin senkronizasyonu kanallar kolayca kullanabildigi RitiMobil'e yan taraftaki
- Hizlive glvenliiletisim protokolleriile veri alisverisi karekod araciliiyla ulasabilirsiniz.

- Yeni teknolojilere kolay uyumluluk
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J&Erﬁsqs’ HIBRIT AKILLI TRAFIK SISTEMLERI

Hibrit Akilli Trafik Sistemleri, tim trafik sensorlerinin tek bir cihazla kontrol edilebildigi bir sistemdir. Ayrica, bu Gar
trafik sensdrleri kullanilarak olusturulan akilli ulasim sistemlerinin arabirimini olusturur. Hangi sensoru kullanmak

isterseniz yada birden cok cesit sensord ayni sistemde kullanmak istiyorsaniz Hibrit Akilli Trafik Sistemleri size UnivErEitﬁ HEn‘.anE
yardimci olacaktir. HEIE'I; Tau Ara ik
Gelistirilen Hibrit Veri Yonetim Cihazi ile lidar sensoérlerden, loop dedektorlerden, kameralardan, RF-ID okuyucu- t Eehir METk - Et“‘d‘j‘um
lardan ayni anda ya da ayri ayri veri alabilir ve bu trafik sensérlerini tek merkezden yonetebilirsiniz. ol 'ﬁ'-"-.uil't_,lr
2

Bu sayede, herhangi bir noktadaki lidar sensérlerden veya loop dedektérlerden veya kameralardan veya RF- ."
ID okuyuculardan gelen verileri tam adaptif trafik yonetim sistemi algoritmalariniza dahil edebilir, adaptif koridor
olusturabilir ve ayni zamanda da seyahat dlgim sisteminde kullanabilirsiniz. Ayrica, toplu ulasim kontrolU, arag
sayimi, arag yogunlugu cikarimi ve trafik parametresi cikarimi gibi sistemlerde de bu verileri rahatlikla kullanabilir-
siniz. Hibrit Veri Yonetim Cihazlari tim trafik sensorleri ile uyumludur.

i

!

Hibrit Akilli Trafik Sistemi ile gelistirilen akilli ulasim teknolojileri;

« Seyahat Olctim Sistemleri | =

o Tam Adaptif Trafik Yonetim Sistemi ' A |
o Geri Bildirimli Trafik Yonetim Sistemi : : o

« Oncelikli Gegis Sistemi ' ; :

o Adaptif Koridor Sistemi
» Boyut Kontrol Sistemi

e Toplu Ulasim Takip Sistemi
« Arac Yogunlugu ve Arag Sayim Sistemi RF-ID OKUYUCU m

ARTIK SADECE BiR TRAFiIK SENSORU TiPINE BAGLI DEGILSINIiZz.

W

BLUETOOTH

Kameralar
O | \ LIDAR SENSORU
Kodu tara tanitim . ol T R
videosunu izle e : --

LOOP DEDEKTOR
Hibrit Veri |
Yonetim Cihaz
{Bluetooth Sensor
it T = 12
i1 -\.-:ri_ FT&. O = 4 .
R : =-_ :
-‘"-9?- s 3 g ;..;.g:m‘..i -__'- i ;
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Bluetooth Tabanlh Trafik Analiz Sistemi (BlueSign)

Bluetooth Tabanli Trafik Analiz Sistemi, bluetooth arag kiti, cep telefonlary,
akilli saat, kablosuz kulakliklar ve tabletler gibi aracla birlikte hareket eden
bluetooth &zellikli cihazlarin MAC adreslerini tespit ederek, tercih edilen
noktalar arasinda ortalama seyahat surelerini hesaplamaktadir.

BlueSign, en az 2 noktaya kurulmaktadir. Bu noktalardan gecen araclarda
mevcut bluetooth dzellikli cihazlari tespit ederek MAC adreslerini toplayip
anlk olarak merkez sunucularina iletmektedir. Merkezi sunucuda tercih
edilen noktalar arasinda ortalama seyahat stresi hesaplanmaktadir. Sistem
sayesinde elde edilen ortalama seyahat sureleri strtculerle anlik olarak
mobil uygulamada veya degisken mesaj isaretleri Uzerinden paylasiimak-
tadir. Bu sayede sUrucllerin sehirdeki yogunluk bilgileri ve seyahat sureler
hakkinda bilgi sahibi olmalari saglanmaktadir.

Kolay montaj ve kalibrasyon gerektirmeyen BlueSign, veri gonderimi-
ni kablolu yada kablosuz olarak saglayabilmektedir. iletisim kanallarinda
olusabilecek ariza durumlarinda, veriler cihaz tGzerinde bulunan SD kartta
depolanir. Merkezi iletisim saglandiginda bu veriler toplu olarak merkeze
gonderilir. Bu sekilde veri kaybinin dndne gecilmis olunur.
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TRAFiIK ANALIZ SISTEMLERI

RF-ID Etiket Okuyucu Tabanh Trafik Analiz Sistemi

RF-ID Etiket Okuyucu Tabanl Trafik Analiz Sistemi, araclarin 6n camlarina
yapistirilan pasif RFID etiketleri okuyup, tercih edilen noktalar arasinda or-
talama seyahat surelerini hesaplamaktadir.
+ Ortalama Seyahat Suresi Tespiti
Sistem, en az 2 noktaya kurulmaktadir. Bu noktalardan gecen araclarda-
ki RFID etiketleri okunarak anlik olarak merkez sunucularina iletilmektedir.
Merkezi sunucuda tercih edilen noktalar arasinda ortalama seyahat suresi
hesaplanmaktadir. Sistem sayesinde elde edilen ortalama seyahat stre-
leri sUrdculerle anlik olarak mobil uygulamada veya degisken mesaj isaret-
leri Uzerinden paylasiimaktadir. RF-ID Etiket Okuyucu Tabanl Trafik Analiz
Sistemi ile asagidaki trafik analiz verileri elde edilebilmektedir.

« Alternatif Guzergah Onerisi
+ Ortalama Arag¢ Hizi Olgimu

« Arac Yogunluk Ol¢imu

Isletim Sistemi Debian - Android - Ubuntu

Teknik Ozellikler

islemci AM335x 1GHz ARM Cortex-A8

+ 868 MHz EU (Avrupa) standart RFID frekanslarinda en fazla 1 Watt (ya da 30dBm) ¢ikis gticinde ¢alisabilmektedir.

Hafiza 512MB DDR3 RAM 4GB 8-bit eMMC On-board

+ Antenlerin ¢ikis glicd 0 - 1 Watt ya da 0 - 30dBm araliginda ayarlanabilir.

Bluetooth Versiyon 4.1/ Single/Double Channel

+ 1SO 18000-6B ve EPC-GEN2 uyumlu arag etiketlerini okuyabilmektedir.

Hiz Tespiti 30sn/60sn/120sn Ortalama Hiz Verisi

+ KGM HGS ve OGS etiketlerinin ID numaralarini okuyabilmektedir.
+ RS232 veya RS485 veya TCP/IP haberlesme portu seceneklerine sahiptir.

Baglant 10-100 Mbit Ethernet/ Wifi

+ Antenler dis ortam ¢alisma kosullarina uygun olarak tasarlanmistir.

Guc Girisi DC 9-24V

+ En az 6m yukseklikten arac etiketlerini okuyabilmektedir.

Galisma Voltaj

220 VAC veya 20 Watt Solar Panel/20 Ah Jel Akd

+ Okuyucular uygun montaj aparatlari ile istenen agida monte edilebilmektedir.

Muhafaza P66
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Gabari ihlal sistemleri, araclarin yuksekligini denetlemektedir. Sistemn; tlnel girislerinde, alcak alt gecitlerde ya da
koprulerde kullaniimaktadir. Sistemde, yUkseklik ihlali yapan aracin plakasi alinir ve degisken mesaj isaretinde ge-
rekli uyarilar yapilarak strtcu uyarilir. Sistem; yagmur, kar veya toz olmasi durumlarinda da calisabilmektedir.

Kamera Tabanl Trafik Analiz Sistemi (CamClops)

CamClops Trafik Analiz Sistemi, gorintu isleme tabanli yazilim sayesinde belirlenen
yol kesitinden gecen araclarin sayimlarini ve siniflandirmalarini gerceklestirmektedir.

Sistem Bilesenleri:

Kamera Teknik Ozellikleri

+ 1/2.8" 2Megapiksel CMOS . « YUkseklik Algilama Sensorleri

« H.265 ve H.264 cift akisli kodlama + Plaka Okuma Kameralari (Opsiyonel)

+ 25/30fps@1080P(1920x1080) ! Y « Degisken Mesaj Isareti

« WDR(120dB), GUundUuz/Gece(ICR), « Taslyicl Konstruksiyonlar
3DNR, AWB, AGC, BLC ! + Kontrol Kabinetleri

- 128GB'a kadar mikro SD kart yuvasi ;

+ 2.7~13.5mm varifocal lens

+ Maksimum IR LED Uzunluk 60m

- IP67, POE +

+ SNMP

Yiikseklik Algilama Sensérleri Ozellikleri:

+ Anti korozyon kaplamali ve yuksek koruma sinifi ile aliminyum govde
+ Sise/buzlanmaya karsi isitilmis on mercekler

+ Yagmur, kar ve toza karsl hava korumasi

- Paslanmaz celikten aksesuar materyali

+ Ayarlanabilir hassasiyet

+ Ortam isigina dayaniklilik

| od
06 ABC 06
CamClops ergonomik yapisi sayesinde sebeke enerjisi veya solar eneriji ile calisabilmektedir. Cihaz Gzerindeki SD

Card sayesinde goruntuler 20 gtine kadar kayit edilebilir. Kayit edilen bu goruntuler Gzerinde gérintd isleme prog-
rami uygulanarak arag sayimi ve siniflandirmasi gerceklestiriimektedir ve sonuclar rapor seklinde sunulmaktadir.

Arac siniflandirma islemi 4 farkl sinifta gerceklesir.

1-Bisiklet/Motosiklet 2-Otomobil 3-Kamyonet 4-Otobus/Kamyon/Tir
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Teknik Ozellikler

o Endustriyel Aliminyum Kasa ‘
» Endustriyel Modem ' l
o Elektriksel Hatalara Karsi Koruma

e Android Isletim Sistemi

o NTCIP Protokolu Destegi BU CIHAZ

« Merkezi Sistem ile Haberlesme ANDROID

ISLETIM SISTEMIYLE
CALISMAKTADIR.

Degisken Mesaj Sistemleri bulundugu yol glzergahinda dinamik
bilgi isaretleri ile sUrus guvenligi ve konforunu arttirmak icin tasar-
lanmistir. Gosterilen mesajlar yol durumu, gtvenlik uyarilari, ulasal
mesajlar dahil her bilgi ve sablonu icerebilir.

Degisken mesaj sistemi merkezi kontrol yazilimi ile ekranlardaki

« 12 mm, 16 mm, 20 mm, 25 mm, 31.25 mm piksel secenekleri + Parlakiik oranlari R3 seviyesi DY T ICHR I CIETREE TG I Gl  mesajlan anlik goriinttleyebilir ve degistirebilirsiniz. Bunun yani
« TUm renkler (full color), tek renk, cift renk secenekleri « NTCIP protokoll desteg; Merkez Kontrol Yazilimi sira, degigken mesaj sistemindeki anlik teknik detaylara ve 6lctim-
- TCP /P, Ethernet, MODBUS, PROFIBUS « Huzme genislikleri B1, B2, B3, B4, BS, B6 lere ulasabilirsiniz.

+ Ruzgar dayanimi sinifi WL ve rizgar burkulma direnci TDB1 + Calisma sicakhigi aralig T1/T2/T3 sinifi

- Kullanilan glic kaynaklarinda Power Factor Correction (PFC) 6zelligi ~ + Su ve toz koruma sinifi IP66 * Web tabanli * Akillr senaryolar olusturma * Alarm olusturma

« Isima glicti L3, L3*, L3(T) seviyesi « Aliminyum kabinetler o Mesaj olusturma editori o NTCIP protokolu destegi  Hata kayitlari ve islem raporlari

- Renk koordinati C2 seviyesi - Opsiyonel radar 6zelligi ekleme e Plan olusturma « Harita tabanli e Kullanicr tanimlama ve yetkilendirme

o Sicaklik, fan, voltaj, kapak, parlaklik, led hatalarinive durumlarini anlik izleme

« Parlakhigin otomatik olarak degistirilmesini saglayan 2(iki) adet 1sik sensért  « YUksek kalite ledler

+ Sicaklik sensord, nem sensort, duman dedektord, isiticilar ve sogutucular

« LED'lerin 1sin yarilanma dmur suresi laboratuvar sartlarinda ve nominal ¢calisma akiminda en az 100.000 saat

« LED'ler aktif olsun veya olmasin LED'lerin kisa/agik devre olma durumlari ve kontrolstiz isik yayma durumlarini
algilama ozelligi

+ GU¢ kaynaklarinda kisa devre, asirn ytklenme, asiri gerilim ve asiri sicaklik artisi gibi durumlarda kendini koruma
altina alma ozelligi

NTCIP

EN 12966
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J}Qg;eéﬂs DEGISKEN TRAFiK iSARETLERI

1KM-2KM

Genel Ozellikler

o Full matrix yada dot matrix secenekleri
o Elektrikli veya gunes enerjili secenekleri
e YUksek isima gucu

e YUksek ¢ozunurluk

o LED rengi secenekleri

. - - — : - gy o Ozel kabin tasarimi o
S ' : « EN 12966 standartlarina uygun
Ozellikle tinel kontrol sistemleri ve képrii - altgecit girislerinde kullanilan degisken trafik isaretleri ile stirtictilere » 24 GHz Doppler teknolojisi
serit yonlendirme ve hiz siniri hakkinda etkili bilgilendirmeler yapilabilmektedir. Bununla birlikte, calisma esnasin- o Azami 4 W glg thketimi

da kapatilan seritler ve yol aktarmalarn konusunda da degisken trafik isaretleri sayesinde etkili yonlendirmeler » Maksimum EIRP glicti 20dBm -

yapilabilmektedir. Uretimler full matrix veya dot matrix olarak gerceklestirilmektedir. Degisken trafik isaretcilerinin * 5 km/saat'e kadar 6lcim yapabilme
durumlari, baglanti bilgisi, ariza bilgisi, sicaklik ve mesaj bilgileri kontrol merkezinden takip ve kontrol edilebilmekte- « Yaklagan veya uzaklasan araclarin hizlarint ayri ayri olcebilme
dir. Degisken Trafik Isaretleri, EN 12966 sertifikasina sahiptir.

[ )
DOt M atI’IX Kodu tara tanitim videolarini izle

Degisken Trafik isaretleri

_ _ __ j HIZIHIZ_I
Full Matrix [l ; 5 3)

Degisken Trafik isaretleri i'ﬁ:'[,]ﬁ tl
=

=

 EMMIYET
" KEMERIN
TAKINIZ

DMi + RADAR
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JU8275 . aimsun

Aimsun: Sinirsiz Trafik Modelleme

» Hayati komponent se¢imi

o Kol yukari pozisyonunun enerji ile saglanmasi
o Elektrik kesintilerinde yada sinyal kaybinda yer ¢ekimi etkisiyle serbest dusus |
e Ani hareketlenmelere karsi akim sinir deger koruma

« Disli sistemi ile radyal motor hareketi hiz kontrolu

o Minimum eneriji tuketimi i¢in denge yukd uygulamasi

» Motorun enerjili durumda ters hareketini engelleyici manyetik kilit
« Disli sistemi donus hizi ve pozisyon kontrolu

o Mekanik hareketli parcalar icin yag haznesi

o Mekanizma i¢i Isitici, sogutucu, nem dengeleyici

« Voltaj ve akim kontrolu

e Kol durum bilgisi (Kiriklik, pozisyon, hiz)

 Paslanmaz alliminyum govde

 Katener sistem voltajina karsl topraklama tesisati

Aimsun, en kucuk bir alandan butun bolgeye kadar
herseyi modelleme olanagl saglayan bir trafik modelleme
yazilimidir. Devlet kurumlarinda, cesitli 6zel kuruluslarda
ve Universitelerdeki binlerce lisansh kullanicisi ile Aim-
sun, makroskopik, mezoskopik, mikroskopik ve hibrid
simulasyonu tek bir yaziimda kullaniciya sunmaktadir.

Aimsun gercek zamanl trafik yonetimi icin karar
verme mekanizmasidir. Blyuk alanlar icin bile yUksek
hizda trafik simulasyonu saglar. Aimsun sagladigi bir cok
zengin icerik ile akilli trafik sistemleri icin mtikemmel bir
arkaplan yardimaisidir. Sagladigl bir ¢cok 6zellik arasin-
dan birkac;

]
v

NN

o Makro trafik simtlasyonu

e Mikro trafik simulasyonu

» Akis modelleme

o Aktif ulasim ve talep yonetimi
e Sinyalizasyon yonetimi

o Gercek zamanli ulasim bilgileri
e Yol hava durumu yénetimi

e Trafik kazasi ve olay yonetimi

e Calisma alani mobilizasyonu ve glvenligi
o Yakit tuketimi hesaplama
« Kirlilik, karbondioksit emisyon degerleri hesaplama
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Hava durumu algilayicilarindan alinan
veriler;

o Hava Sicaklig

e Bagll Nem

« Hava Basinci

e Yagis Tipi, Yagis Yogunlugu ve Miktari
o Ruzgar Yonu ve Hizi

o GOrus Mesafesi

o Kar Tabakasi Kalinlig

e Yol Durum Bilgisi (Buzluluk)

FLAZEHI 155N

TEKNIiK OZELLIKLER

HAVA SICAKLIGI ALGILAYICI

Olgtim Prensibi NTC

HAVA BASINCI ALGILAYICI

Olgtim Prensibi MEMS kapasitif

Olctim Araligi -40°C ile +60°C arasl

Olgtim Araligi 300ile 1200 hPa

Dogruluk +0.2°C

BAGIL NEM ALGILAYICI

Olgtim Prensibi Kapasitif Sensor

+1.5hPa

Dogruluk
RUZGAR YONU ALGILAYICI

Olglim Prensibi Ultrasonik

Olguim Araligi %0 ile %100 arasi

Olgtim Aralig 0°ile 359.9° arasi

Dogruluk % +2

YAGIS YOGUNLUGU ALGILAYIC

Olctim Prensibi 24 GHz Doppler radar

Dogruluk +3°

GORUS MESAFES| ALGILAYICI

Olgtim Araligi

YAGIS TiPi ALGILAYICI

Yagis Tipi Yagmur / Kar

Olgtim Prensibi ileri Yayilmali Isik
Olgtim Araligi 10 ile 3000 m arasi
Yagis pargasi blyuklugu Bk 410m
0.3 -5mm arasi
Olgtim Prensibi Bas Ustiinden (uzaktan) Lazer ile
Olgtim Araligi 0-10m
Dogruluk +2mm
Montaj Yuksekligi Enaz8m
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